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Precizidés dron meteorologiai tamogatas

* Autonom jarm( rendszerek real-time, specifikus, adatalapu WX
« PBL nagy felbontasu letapogatasa — akar adaptiv mérési eljaras
« Meteorologiai mérédron és szenzorrendszer

NWP finomhangolas: parametrizacio, adatasszimilacio

« Légtér és jogszabalyi keretek megteremtése, tesztkornyezet

« Dron mivelet specifikus klima analizisek

MyDroneMet  rowered by MouldTech

Systems
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MouldTech

Systems

| A MouldTech Systems egy olyan Mérndki és
gyarté kapacitast értékesité megoldasi
o6koszisztéma, mely a mérnoki
szolgaltatason tul, a prototipizalast és a kész
termék sorozatgyartasat is kinalja, emellett
tarsadalmi feleldsség vallalas keretében
kutatas-fejlesztés projekteket futtat.
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Lehet&ség adaptiv mérési
eljarasra
Pl. egy inverzio, vagy
szélnyirasok esetén
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PRO vs CONs

Ballonos és az UAV-s
orofilmeéreések

Elonyok
- 82 éves technoldgia
» 20-30 km-es magassagig
» MUkodo vilagmeéretd
halézat

Hatranyok
- Nincs ujrahasznositas
- Ballon, telep, elektronikus
hulladék 750 e db/év
- kb. 300-400 EUR/mérés

MouldTech

Systems

Elonyok

- 5-25 EUR/mérés

- Teljesen ujrahasznosithaté

+ Nincs (lényegesen kevesebb)
hulladék

- Adaptiv mérési program
- Ballonos mérésekkel
megegyez6 pontossag

Hatranyok

« 3-6 km-es csucsmagassag
+ bevezetés alatt allé technoldgia



Meteorologiai mérédron
IdGjaras alloé kivitel
(IP 68, 56kt szélallésag, deicing)
Ejjel-nappal, 1-2 éranként
Nagy érzékenységli szenzorok
2XxBME680+2x SHT45
Id6jaras-fuggé,
Tavvezérelt/fellgyelt, Autondm
mUikddés
IdGjarasi 6nvédelemmel
Realtime tripla-redundans
(LoRa+WiFi) adatfolyam




Szélbecslés telemetriabol
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Batch_id | Parent Info Init Status | Progress | Start_time | Elapsed_time | LEC | Synop | Temp | Tamdar | Uas | Radar | Satellite | Pbl_scheme | Cu_scheme | Mp_scheme | Ruc_frequency | DFI | Tamdar_cos




Légtér és jogszbalyi keretek
megteremtése
Uj légtér tipus definicidja
Ltv és rendeletek modositasa
Drén teszt légterek kijelolése
Mdveleti engedély (majd LUC)
megszerzése

Mérdédron és tervezb+gyarto
tanisitasa (pl. védelmi)
DroneMotive teszt kornyezet
kialakitasa (LHZA)

Ezzel parhuzamosan a drén
mérd haldzat kiterjesztése:
LHZA - LHAK+LHST = ++
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UTM szolgaltatas:
Meteorologia

GEO-fencing
UTM / U-Space szolgdltatas B® a

WX APl igénye
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Meteorologiai Tamogato rendszer

LBC: GFS, UKMO, vagy ECMWF

WRF modell megfelel6en adaptalva a feladatra (vagy egyéb LAM, amely képes lokalis
profilok asszimilacidjara)

Adatgylijt6 és feldolgozé SW/HW rendszer a fedélzeten, a dokkoléban és a szamito
szerveren

Adatbazis és web interface (API)

Felhasznalas specifikus, lokalis, preciz adatszeletelés/tovabbitas

MyDroneMet  rowered by MouldTech

Systems
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Meteorologiai Adatvezérelt flow

—

Dwse B gt v O 8

API szolgaltatas @

; B Felyfuggo
FRREEIIN O cxims M | elérejelzések

‘MouldTech

Systems




Tovabbi lehetb6ségek

Id6jaras adat-vezérlés alapu folyamat-management, geofencing
U-Space, UTM autondm foldi és vizi kozlekedés célprogndzis
Smart-Farming, Smart-City, Ipari alkalmazasok

Sport és szabadid6s rendezvények spoecialis meteoroldgiai biztositas
Targeted, adaptive observation

Tovabbi info: www.mydronemet.hu

MyDroneMet  rowered by MouldTech
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http://www.mydronemet.hu/

WMO UAS DC
2024. mar-aug
Nemzetkozi kampany a dronok
alkalmassaganak igazolasara a
magas légkori mérésekben
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ORLD METEOROLOGICAL ORGANIZATION

NCREWED AIRCRAFT SYSTEMS -
:DEMONSTRATION CAMPAIGN

EWMO will coordinate a global campaignin 2024 to

Yassess the capabilities of UAS to improve weather
predictions
The WMO Uncrewed Aircraft Systems Demonstration Campaign
(UAS-DC) aims to demonstrate the potential for UAS to play a role
as an operational component of the upper-air observing system
within the WMO Integrated Global Observing System (WIGOS)
underthe Global Basic Observing Network (GBON).

AIMS:
» Demonstrate current capabilities of UAS as an operational

source of meteorological atmospheric observations.
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Provide UAS data in an interoperable format ready for use by
meteorological & research applications.

Measure andreport on the impacts and potential benefits of
UAS observations on WMO applications and forecast systems.
Determine requirements for future development of UAS to
efficiently & environmentally contribute data operationally.
Make recommendations on regulatory conditionsimposed on
UAS that impact their ability to contribute to WIGOS.

2N WORLD
AMAGYARTUDON &% MeTEOROL

ORGANIZA

Using UAS to
improve weather
prediction

March - August2024

Participants:
UAS operators &
UAS data users

Stakeholders:
Research, private &
government
agencies

An activity of the
WMO Infrastructure
Commission

CONTACT

Mr Dean Lockett, Scientific
Officer, WMO

EMAIL
uas-demo@wmo.int

WEBSITE
https://community. wmo.int/uas-
demonstration
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